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Modifications for redesign:
add termination resistor for RS485 interface
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Resistar netwark for measurement of Vin.
To be adapted depending on Vin:

5.5..16V: no change
5.5..23V: remove R3
5.5..36V: remove R4
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50mA Stromaufnahme im Leerlauf
knapp 600 mA Stromaufnahme im Betrieb

kurzzeitige Spitzen bis 800 mA
gemessen mit Oszi Uber F1 (~0,75 Ohm)

Messungen mit 17HS08-1004S (26.03.2024):

steigt auf etwa 700 mA bei mechanischer Last

Michael Krémer
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